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Dudullu Yerleskesi’nde gerceklestirilen besinci OSB
Robotik Is Birligi Toplantisi, bu kez “Mobil Robotlar,
D1s Mekéan Uygulamalar1 ve Miihendislikte Yenilikg¢i
Cozlimler” basglig altinda toplanmis ve hem agik alan
otomasyonu hem de ileri mithendislik uygulamalari
tizerine odaklanmistir. Giderek ¢esitlenen katilimci
profiliyle birlikte toplanti, sadece endiistriyel entegrasyon
degil, ayn1 zamanda tasarim miihendisligi, mekatronik
gelistirme ve yazihm-donanim biitiinlesmesi gibi
alanlarda da ortak iiretim potansiyelini tartismaya
acmuistir.

Toplantinin acilisinda, Ocak ayinda alinan kararlar
dogrultusunda, robotik egitim programlarinin ilk kayit
déneminin basariyla tamamlandig1 ve OSB
calisanlarindan yiiksek basvuru alindig: bildirilmistir.
Egitimlerin ilk modiilii olan "Mobil Platformlar i¢in
Sensor Konfigiirasyonu" baglikli ders igerigi tanitilmis ve
ilk saha uygulamasi olarak otonom yiik tasima robotu
prototipi kampiis otopark alaninda canli olarak
sergilenmistir. Bu robot, engebeli zeminde hareket, engel
algilama ve sesli uyar sistemleriyle donatilmis olup dis
mekan lojistigine dair 6nemli bir demo gerceklestirmistir.

Toplantinin ikinci béliimiinde, hayali ama miihendislik
acisindan temsili nitelikte bir konu olan “Yumusak
Zeminlerde Denge Saglayan Hidro-Mekanik Tirtil
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Teker Teknolojisi” bashigi ele alinmistir. Universitenin
makine miithendisligi boliimii 6grencileri ve bir OSB
firmasinin miihendislerinin ortak ¢alismasiyla gelistirilen
bu sistem, ingaat sahalari, tarim alanlar1 ve afet bolgeleri
gibi camurlu ve diizensiz zeminlerde robotlarin
devrilmeden ilerlemesini saglamak iizere tasarlanmaigtir.
Sistem, aktiiator destekli esnek segment yapisi sayesinde
farkli zeminlere adaptasyon saglamakta ve yiizey
basincini esit dagitmaktadir. Patent bagvurusunun
stirecine girildigi agiklanmistir.

Bir diger 6nemli giindem maddesi ise “Akilli Fabrika
Simiilasyon Odas1” kurulumu olmustur. Ozdisan
Elektronik Laboratuvari ile entegre ¢alisacak bu
simiilasyon ortaminda, OSB’lerdeki tiretim bantlarinin
dijital ikizleri olusturulacak; bu bantlar {izerinde
algoritmalar test edilecek, hata senaryolar1 ve enerji
verimliligi ¢caligmalan yiiriitiilecektir. Simiilasyon
altyapisinin Mart sonuna kadar tamamlanmasi ve veri
odakli iiretim planlamasi yapilmasi hedeflenmistir. Bu
ortamda ayrica, mobil robotlarin {iretim hatlar1 arasinda
parca tagima gorevlerini optimize eden algoritmalar
gelistirilecektir.

oplantinin ilerleyen boliimiinde, elektronik ve bilgisayar
miihendisligi birimlerinden gelen 6neriyle “Robotlar
Arasi Iletisim Protokolleri ve Koordinasyon
Altyapis1” konusuna deginilmistir. Mobil robotlarin OSB
sahalarinda senkronize ¢alisabilmesi i¢in 5G destekli ag
tabanli bir yazilim prototipi tanitilmis; diisiik gecikmeli
haberlesme sistemlerinin 6zellikle tehlikeli is
ortamlarinda robotlarin ¢arpigma riskini azalttig1
belirtilmistir. Bu yazilimin mart ay1 i¢inde saha testine
baslanacagi duyurulmustur.

Son olarak, Subat toplantisinda “Miihendislik
Ogrencileri icin OSB Mentor Programi” baslatilmistir.
Bu kapsamda, OSB firmalarindaki miihendisler ile
universite 6grencileri eslestirilerek, 6grencilerin gergek
mithendislik problemleri lizerinde proje gelistirmeleri ve
teknik rapor yazmalar1 saglanacaktir. Bu mentor
programinin, hem 6grencilerin is giiciine entegrasyonunu
kolaylastiracagi hem de firmalara gen¢ miihendis kaynag:
olusturacagi ifade edilmistir.

Toplant1, Mart ayinda “yapay zeka destekli tiretim karar
sistemleri ve enerji yonetimi” temastyla devam edecek




Dokiiman No FR.3.41
~ Yurdrlik Tarihi 1.11.2017
TOPLANTI TUTANAGI Ginceliome Tari 59122023
Giincelleme No 01
toplant1 hazirliklarinin baglatilmasi karariyla
sonlandirilmistir.
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